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ABSTRAK 
 

RANCANG BANGUN ALAT PERAGA SIMULASI GETARAN 

PADA POROS BERPUTAR DENGAN VARIASI PUTARAN DAN 

VARIASI BEBAN LENGKUNG 

 

Getaran adalah suatu hal yang pasti ada dalam sebuah sistem kerja pada 

suatu instalasi mesin. Tetapi getaran yang berlebih tentunya akan berpengaruh 

terhadap performa maupun umur kekuatan dari suatu komponen yang ada. Tujuan 

pembuatan alat simulasi getaran ini adalah untuk mengetahui faktor-faktor apa 

saja yang mempengaruhi besarnya nilai getaran pada poros. Pengujian getaran 

dilakukan pada sembilan titik pengukuran, yaitu titik vertikal, horizontal, dan 

aksial pada bearing 1, bearing 2, dan motor listrik bagian depan dan belakang. 

Pada setiap variabel beban, akan divariasikan dengan putaran motor listrik, 

sehingga didapat data getaran terhadap variabel beban lengkung dan variabel 

putaran. Dari hasil pengujian yang dilakukan didapat hasil bahwa  semakin tinggi 

putaran mesin, semakin tinggi pula getaran yang terjadi, ditambah dengan 

penambahan beban pada arah vertikal poros, yang menyebabkan getaran makin 

tinggi pada arah vertikal. Adanya missalignment juga mempengaruhi besar 

kecilnya getaran yang timbul. 

 

Kata kunci : vibration, poros berputar,  pengukuran getaran
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ABSTRACT 
 

DESIGN OF VIBRATION SIMULATION AT THE 

ROTATING SHAFT WITH ROUND AND  

ARCH LOAD VARIATIONS 

 

Vibration is a sure thing in a system working on an installation machine. 

But the excess vibration certainly would have an effect on the performance or the 

age of the power of an existing component. The purpose of the creation of this 

vibration simulation tool is to find out what factors are influencing the magnitude 

of the vibration value on the axis. Vibration testing performed on nine 

measurement point, i.e. the point of vertical, horizontal, axial, on bearing 1, 

bearing 2 and electric motor the front and rear. On each variable 

load, will vary with the rotation of the electric motor, so so the obtained data of 

vibration against the variable weights and variable round. From the results of 

testing conducted obtained the results that the higher rotation of the engine, the 

higher the vibration happens, plus the addition of a load in the direction of the 

vertical shaft, leading to higher vibrations on the vertical direction. The presence 

of large also affect small misalignment vibrations arise. 

 

Keywords : vibration, rotating shaft, vibration measurement
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