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RINGKASAN 

 

Alat pengendali kecepatan merupakan sebuah instrumentasi pengukur kecepatan 
yang dilengkapi dengan  mikrokontroler dan satu set komputer. Instrumentasi pengukur 
suhu terdiri dari sebuah motor DC dan serangkaian alat pengendali kecepatan. 
Mikrokontroler berfungsi membandingkan hasil pengukuran dengan set point kemudian 
menghitung besar error yang dihasilkan dan mengeluarkan sinyal koreksi. Keluaran dari 
hasil pengendalian dapat dilihat dalam komputer menggunakan bahasa pemrograman 
visual basic 6.0. Visual basic merupakan bahasa pemrograman yang memiliki beberapa 
tambahan sarana baru yang mempermudah pengotomatisasi tugas-tugas tertentu serta 
dapat diandalkan dalam pembuatan aplikasi database berkemampuan tinggi. Hasil 
pengendali kecepatan adalah waktu yang dihasilkan sangat dipengaruhi oleh nilai set 
point, sedangkan transient response dipengaruhi oleh interval set point yang digunakan 
dalam pengukuran ini. 
 

Kata Kunci : pengendali kecepatan, set point, transient response 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



iv 
 

ABSTRAK 

 

Speed control device is a speed measuring instrumentation equipped with 

a microcontroller and a set of computers. Temperature measuring 

instrumentation consists of a series DC motor and speed control device. 

Microcontroller serves to compare the results of measurements with a set point 

and then calculate the error signal is generated and issued a correction. The 

output of the results can be seen in the computer control using Visual Basic 6.0 

programming language. Visual Basic is a programming language that has some 

additional new tools that simplify certain tasks Automator and reliable in the 

manufacture of high-enabled database applications. The results of the speed 

controller is time produced is strongly influenced by the value of the set point, 

while the transient response is influenced by the interval set point used in this 

measurement.  

 

Keywords: speed control, set point, the transient response 
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