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INTISARI 

Telah dilakukan Rancang Bangun Alat Penyemir dan Penyemprot Sepatu 

Berbasis Mikrokontroler ATMega 8535. Alat ini dirancang untuk membantu 

orang membersihkan sepatu secara otomatis. Rangkaian ini terdiri dari sensor 

infrared, mikrokontroler ATMega 8535, motor DC, dan motor AC. Dari 

pengujian diketahui bahwa peralatan dapat berfungsi dengan baik. Sensor 

inframerah dapat mendeteksi dengan baik yaitu menghasilkan tegangan 4,91 volt 

dengan jarak deteksi mencapai 35 cm. Jangkau putaran motor AC yang dapat 

dicapai sangat lebar yaitu 1500 rpm dengan frekuekuensi 50 Hz. Sedangkan 

motor DC digunakan untuk mengontrol penyemprot. 

 

Kata kunci: Sensor  Infra Merah , Mikrokontroler ATMega 8535, Motor DC, dan 

Motor AC. 
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ABSTRACT 

 

Desing of  Shoes polisher and sprayer  device based Microkontroller ATMega 

8535 has been carried out. This device has been carried out for helping people 

cleaning shoes.The device consist of infrared sensor, mikrokontroller ATMega 

8535, DC motor, and AC motor.From the functional test which has been carried 

out show the device good condition. Infrared sensor can detect goodly.Range of  

motor AC speed  regulation which can be achieved is veri width from 1500 rpm 

with frequenci of 50 Hz. Although DC motor used for sprayer controll. 

 

Keywords:Infrared  Sensor, Microcontroller ATMega 8535, Motor DC and, 

Motor AC. 
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