LAMPIRAN



LAMPIRAN 1 - Perencanaan Ladder Diagram Lantai 1

Karena banyaknya program

ladder diagram yang dibuat,

maka dalam

penyampaian laporan ini dibatasi perencanaan sistem parkir hanya sistem parkir untuk

lantai 1. Berikut ini adalah perencanaan

beberapa program sebagai berikut :

ladder diagram lantai 1 yang meliputi

la. Pengujian ladder
diagram manual dan
otomatis sistem parkir

1b. Penguijian ladder
diagram penempatan
berurutan lokasi parkir

o

1c. Penguijian ladder
diagram memasukkan plat
nomor pada SCADA input

- »

1d. Penguijian ladder
diagram perbandingan
plat nomor

>

1le. Penguijian ladder
diagram print karcis mobil
masuk

y

1f. Pengujian ladder
diagram me-reset plat
nomor

1g. Pengujian ladder
diagram lama mobil parkir

1h. Penguijian ladder
diagram print karcis mobil
keluar dan mobil
meninggalkan tempat
parkir

- »

1i. Penguijian ladder
diagram mobil keluar
tempat parkir

1.a Perencanaan ladder diagram manual dan semi otomatis sistem parkir

ditunjukkan pada ladder diagram step number 1931-2071.

Perencanaan

ladder

diagram manual

dan semi

otomatis dibuat untuk

mengendalikan peralatan hardware seperti fiber optic, driver stepper motor, stepper

motor, printer. Sistem kerja manual dan semi otomatis pada sistem parkir ini dibuat

secara bergantian yaitu pada saat kontrol manual difungsikan, kontrol otomatis tidak

dapat difungsikan. Begitu pula sebaliknya jika kontrol otomatis difungsikan, maka

kontrol manual tidak dapat difungsikan.
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| {o
1 1931

1939

1954

[Program Name : NewProgram1]

[Section Name : gate]

L z.04
I

203
|

1000.04
m
1l

Ladder step number 1931-1954.

gate buka
L 0.00 203 204 500.00
: N 4
L 204 203 1000.00
: i I »—/
L0.01 400.00 0.0z . 2.03 Il 2.04 500.01
: Il 1 il it
400.01
—
400.02
—
400.03
—
400.04
"
L 204 203 1000.02
— | % I
410.00 203 204 500.02
: N I
410.01
41002
410.03
410.04

Ladder step number 1956-1984.

o h on gate per lantai
1966
0.0 281.00 400.00
f fif
281.M
— —
281.02
— —
281.03
—
281.04
— —
281.05
— —
281.08
L —
4 0.0 282.00 400.01
1076 | —— | It
282.M
— —
282.02
—
282.03
— —
282.04
i —
5 0.0 283.00 400.02
106 |— | I
283.M
— —
283.02
i —
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1880

1596

2001

2009

2023

284.00

400.03

LU
284.01
—l

28402

285.00

400.04

280.00
I

L 0.01
— il f
zsls-.m

410.00

280.01
280.02
280.03
280.04
280.05
4| |7

280.08

28210
I

— |

410.01

2821
28212
28213

_"_

28214

Ladder step number 1990-2009.

410.02

410.03

410.04

Ladder step number 2015-2023.
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—
|
132026 hgatetutup
301 T1000 [2.03 I 2.04 510.00
il | {1 1| {1 e
L 2.04 L 203 1000.01 ‘
{ L Al
14 302 T1001 1 2.03 L 2.04 510.01
2035 il f L% | {1
I 2.04 [2.03 1000.03 ‘
| {1 Al
15 303 T1002 1 2.03 L 2.04 510.02
2044 il | {1 1| !
L 2.04 L 203 1000.05 ‘
{ L4 Al
16 I 0.00
2053 | DIFU(013) [ Differentiate Up
3.00 sensor 1
Bit
17 L 0.01
2055 { | DIFU(013) | Differentiate Up
301 2
Bit
18 L 0.02
2057 {1 DIFU(D13) [ Differentiate Up
3.02 e r 3
Bit
19 L 0.03
2059 | DIFU(013) || Differentiate Up
3.03 sEnsor 4
Bit
Ladder step number 2026-2059.
20
2081 hon gate manual
1 2.04 L 203 1 2.00
1 14 1 — .. )
1T I 1T DIFU{O13) Differentiate Up
1000.00 buka g
Bit
i
DIFD(014) [| Differentiate Down
1000.01 tutup gate 1 man
Bit
21 1 2.04 L 203 £ 2.01
2066 { | {1 { | DIFU(D13) || Differentiate Up
1000.02 b
Bit
DIFD{014) [ Differentiate Down
1000.03 tutup gate 2 man
Bit
22 1 2.04 L 203 Lz.02
2071 { | {1 { | DIFU(G13) [ Differentiate Up
1000.04 bk
Bit
DIFD{014) [| Differentiate Down
1000.05
Bit

Ladder step number 2061-2071



1.b Ladder diagram untuk pengaturan penempatan berurutan lokasi parkir mobil
masuk ditunjukkan pada ladder diagram step number 0-69.

Perencanaan ladder diagram untuk pengaturan penempatan berurutan lokasi
parkir mobil dibuat untuk mengendalikan dan mengatur posisi lokasi parkir mobil
secara berurutan dari lokasi parkir lantai 1 — lantai 5. Urutan penempatan lokasi
parkir lantai 1 dimulai dari lokasi 1A01,1A02, 1A03, 1A04, 1B01, 1C01, 1DO01 dan
selanjutnya ke lokasi 2. Setelah lokasi parkir lantai 2 penuh tertempati mobil maka
selanjutnya diatur penempatan mobil ke lantai 3, dan berturut-turut penempatan

lokasi parkir ke lantai 4 dan terakhir ke lantai 5.

g 0 [Program Mame : NewPregram1]
[Section Mame : lantai1]
POS READY LANTAI 1
000 L20s st /
} {1 DFU(@13) [ Differentiate Up}
220.00 ST HEAL EaTE
Bit
1 1 0.01 1203
3|— ¢ { | DFU(013) || Differentiate Up
290.03 Bit
2 290.03 280.00 300.00
& —l ¢ i1
300.00 220.01
— {1 ™ 100ms Timer (Timer) [BCD Ty
oo Timer number
#20 Set value
3 T0010 290.03 280.01 300.01
14— ¥ il t 4
300.01 220,02
— f | ™ 100ms Timer (Timer) (BCD Ty
oo Timer number
#20 Set value

Ladder step number 0-14.
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N 100ms Timer (Time:

Timer number

4 TO010 TO0H1 290.03 280.02 300.02
23 f { il | 11
300,02 22003
— { ™ 100ms Timer (Timer) [BCD Type]
0012 Timer number
#20 Set value
To010 T0011 T0012 290,03 28003 300.03
33 f { { | il t 1
300.03 220.04
} | | ™ 100ms Timer (Timer) [BCD Type]
0013 Timer number
#20 Set value
5 T0010 To0011 290.03 To012 To013 280.04 300.04
44 f |} i1} |} |} A———C—— pos reac
300.04 22005
} { —— ™ 100ms Timer (Timer) [3CD Type]
0014 Timer number
#20 Set value
7 TO010 TO0H1 290.03 To012 TO013 To014 280.05 300.05
6 | — f { il | { { { | 11
300,08 22006
— { ] ™} 100ms Timer (Timer) [BCD Type]
oS Timer number
#20 Set value
8 T0010 T0012 290.03 T0012 o013 To014 T001 280.06 300.06
] f { il t { { { | { "
300.06 ‘ 220.07
f I ——
0016
#20

1.c Ladder diagram masukan plat nomor mobil masuk untuk SCADA input

Ladder step number 69.

Set value

ditunjukkan pada 351, 84, 104, 124, 144,164, 184, dan 204.

Perencanaan ladder diagram untuk masukan plat nomor mobil masuk untuk
SCADA input dibuat untuk men-transfer masukan data SCADA plat nomor mobil ke
dalam alamat instruksi ADD +(400) ladder diagram PLC dan kemudian dijumlah

menjadi satu alamat yang nantinya alamat tersebut disimpan ke dalam satu lokasi

parkir.



Lanjutan Lampiran 1.c

38
351

+{400)

02
D3

011

Ladder step number 351.

8 h in car strin
a4 g

300.00 220

(400}

D10
o

020

Signed Binary Add Without Carry

Augend word

Addend word

Result word

Signed Binary Add Without Carry

Augend word

Addend word

Result word

Signed Binary Add Without Carry

Augend word

Addend word

Result word

{ 11

MOWV(021)

P_GT I 1.07
1 1]

CMP(020)

D110

I I L
2000.10
!

280.00

I
22001

11

281.00
I

Ladder step number 84.

MOV(021)

&0

D20

Move
Source word

Destination

Compare

Comparizon data 1

Comparizon data 2

Move
Source word

Destination
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[}
10 300.01 220,02
104 | —— | }1 Mowv(oz1) || Move
D20 Source word
DIt =aVE nomer A2
Destination
CMP(020) [| Compare
o111 save nomer A2
Comparizon data 1
a0 Comparison data 2
P_GT I 1.08 210,02
— | | z
2000.10 280.01 220.02
} |} {_— pos 1a02 mem
220.02
— »J
281.01
i | Mov(oz1) H Move
280.03 ‘ &0 Source word
it
D20 Destination
Ladder step number 104.
A —
1 300.02 22003
124 | 11 MOV(021) [ Move
D20 Source word
onz zave plate nomer A3
Destination
CMP(020) [| Compare
D112 =ave plate nomer A3
Comparison data 1
& Comparison data 2
P_GT L1.08 210.03
— X
2000.10 280.02 220.03
f i1
220.03
281.02
It MOV(021) [ Move
ZE?HU.IUB ‘ &0 Source word
11T
020 Destination

Ladder step number 124,



Lanjutan Lampiran 1.c

Ladder step number 164.

12 300.03 220.04
144 — | {1 MOV021) [ Move
D20 Source word
D113 save plate nomer A4
Destination
CMP(020) [| Compare
D113 save omer A4
Comparisen data 1
B0 Comparison data 2
P_GT 110 210.04
I X :
200010 280.03 220.04
f i1
220,04
281.03
| f MOV(021) [ Move
ZBHU.IUB ‘ &0 Source word
L
D20 Destination
Ladder step number 144,
13 300.04 220,08
164 | | {1 MOV(021) [ Move
D20 Source word
o1ie 5 er B
Destination
CMP{020} [| Compare
0114 3
Comparizon data 1
&0 Comparizon data 2
P_GT L1111 210.05
{ | { |
200010 280.04 220,05
— | %
220,05
—
281.04
il | MOV(021) [ Move
280.03 ‘ &0 Source word
il f
20 Destination
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14 300.05 220.08
184 {1 {1 WMov(021) N Move
D20 Source word
ons save plate nome
Destination
CMP{020} [| Compare
o115 save plate nomer C
Comparison data 1
&0 Comparizon data 2
P_GT I 0.07 210.08
' X
2000.10 280.05 220.08
— | {1 {_—1 pos 1cl1 mem
220.08
— »J
281.05
il | WMov(021) N Move
280.03 ‘ &0 Source word
il
20 Destination
Ladder step number 184.
15 300.06 22007
204 — | 14 Mov(o21) || Move
D20 Source word
m masikan plate nomo
Destination
CMP(020} Compare
D1E masikan plate nomor D
Comparizon data 1
&l Comparison data 2
P_GT 1.0.08 210.07
f { |
200010 280.06 220,07
f 1
220,07
281.08
It MOV(a21) || Wove
25003 ‘ &0 Source word
I
D20 Destination

Ladder step number 204.

1.d Ladder diagram data perbandingan plat nomor ditunjukkan pada ladder
diagram step number 372-388.
Perencanaan ladder diagram data perbandingan plat nomor dibuat untuk men-

transfer tiap digit masukan plat nomor mobil sebagai persyaratan simpan data plat



nomor mobil ke dalam satu alamat lokasi parkir. Jadi simpan data memory plat

nomor mobil akan terjadi jika operator memasukkan semua digit plat nomor mobil.

I h 7= W perbandingan
P_On
{1 CMP(020) [ Compare
i} masukan plate nomo
Comparizon data 1
&0 Comparizen data 2
P_GT 2000.00
— |
43 P_On
376 {1 CMP(020) [ Compare
01 data input keluar
Comparizon data 1
&0 Comparizen data 2
P_GT 2000.01
}
44 P_On
380 {1 CMP(020) [ Compare
D2 Comparizon data 1
&0 Comparizen data 2
P_GT 2000.02
— |
45 P_On
334 {1 CMP(020) [ Compare
D3 Comparizon data 1
&0 Comparizen data 2
P_GT 2000.03
L | {O— a2
45 2000.00 2000.01 2000.02 2000.03 2000.10
47

Ladder step number 372-388.

1.e Ladder diagram print karcis untuk mobil masuk ke lokasi parkir ditunjukkan
pada ladder diagram step number 1931-1954, dan ladder diagram step number
309-345.

Perencanaan ladder diagram untuk print karcis mobil masuk lokasi parkir dibuat
untuk mengeluarkan huruf lokasi parkir pada karcis. Lokasi parkir tersebut bisa
muncul pada karcis dikarenakan salah satu output pada PLC untuk program lokasi
parkir pada SCADA dalam keadaan on, setelah operator memasukkan plat nomor

mobil.
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31

32

33

34

37

23

24

a7

28

29

309

3

327

333

339

345

287 h posisi print in

220.01
} DIFU{013) Differentiate Up
281.00 difu pes 1a0
Bit
220.02
289 — | DIFU{013) || Differentate Up
28101 difu pos1a02
Bit
220,03
291 — | DFU(013) || Differentiats Up
281.02 difu po 3
Bit
220.04
283 } DIFU{013) Differentiate Up
281.03 difu pos 1a04
Bit
220.08
295 | — | DFU(013) || Differentiate Up
28102 difu pos 1601
Bit
220.08
297 |— | DFU@12) [| Differentate Up
281.08 difu pos 1c0
Bit
220.07
289 — | DIFU{013) || Differentate Up
26106 difi
Bit
220,01 22002 22003 220 04 220,05 220,06 22007 200,01
301 | — f | |t |t | | |
Ladder step number 1931-1954.
P_On 281.00 I 0.02 28011
{ il | 14
280.1
P_On 281.01 1 0.02 280.12
{ il | " O
28012
P_On 281.02 1 0.02 280.13
| il f i1 {o—
28013
P_On 281.03 I 0.02 28014
| il f i1 {o—
280.14
P_On 281.04 I 0.02 28015
 f il | 14 o
280.15
P_On 281.05 I 0.02 250.00
{ il | 14 O
250.00
P_On 281.06 1 0.02 290.01
| il f i1 {o—
280.1

Ladder step number 309-345.




1.fLadder diagram untuk me-reset masukan string plat nomor ditunjukkan pada
ladder diagram step number 359.

Perencanaan ladder diagram untuk me-reset masukan plat nomor mobil dibuat

untuk me-reset memory plat nomor yang telah tersimpan pada satu lokasi parkir, agar

jika mobil berikutnya masuk ke lokasi parkir tidak menggunakan memory plat nomor

yang sama.
'grammer - [MewPLC1.MNewPrograml.lantail [Diagram]] = \_@
. Program Simulation Tools Window Help
BE a2 MY TN AL & by |
R 2E | Arirw | —o @ BFHEL K & @ BE |8

DEAEOES =P EE

! < 359 .resal input string
L 0.02 :2.03
f { | MOV(021) [1 Move
)
220.00 &0 Source word
—
Do nasukan plate
Destination
Mov21) 1 Move
&0 Source word
o1 data input kelua
Destination
MOV(021) [ Move
&0 Source word
0z Destination
MOV(021) [ Move
&0 Source word
D3 Destination

Ladder step number 359.

1.9 Ladder diagram timer untuk lama mobil parkir di lantai 1 ditunjukkan pada
ladder diagram step number 1032-1035, 1044, 1053, 1061, 1079, 1067, 1096,
1105, 1113, 1122, 1113, 1931-1954, 1149, 1157, 1166, 1175, 1184 dan 1193.

Perencanaan ladder diagram timer mobil dibuat untuk menghitung lama waktu si
pengguna parkir/mobil menempati lokasi parkir, sehingga lama parkir dan biaya
parkir dapat diolah pada ladder diagram PLC untuk kemudian dapat dimunculkan

pada karcis di saat si pengguna parkir keluar tempat parkir.
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o

1032 [Program Name : NewProgram1]

[Section Name : timer_H#t1]
timer pesigi 1a02
P 1s 203
I I
F 1T

DIFU(D13) Differentiate Up
.00 Bit

1 210.01 11.00
1035 | — | |

++(590)
D001

Binary Increment

Word (binary)

CMP(020) [| Compare
oiood se
Comparison data 1

360 Comparison data 2

— | DIFU(013) [| Differentiate Up
12.01 Bit

MOWV{021})
&0 Source word

Move

Dioo01 s& d posis
Destination

2 210 4 17301

Ladder step number 1032-1035.

2 210.01 12m
L L
I

1044 | — |

++{590) [l Binary Increment
oz2m nenit posisi 1a01
‘Word (binary)

CMP{020} [| Compare
D120 e osisi 1a0
Comparison data 1

&850 Comparison data 2

— | DIFU(D13) || Differentiate Up
13.01 Bit

MOVi0Z1) [ Move
&0 Source word

01201 nenit posis
Destination

Ladder step number 1044.

3 210.01 13.01
1083 | —— } !

++(590) [ Binary Increment
01301 0

Word (binary)

CMP(020} [| Compare
D1301

Comparizon data 1

812 Comparison data 2

— | Movezi) || Move

&0 Source word

D1301

Destination

Ladder step number 1053.
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1
| —
1081 timer posisi 1a02
210.02 11.00
I il ++(580) Binary Increment
oioo2 second posisi 1a02
‘Word (binary)
CMP(020) Compare
D1002 second posisi 1a02
Comparison data 1
&850 Comparison data 2
P_EQ
— | MOWV(021) Move
&0 Source word
D1002 =& d posis|
Destination
DIFU(013) Differentiate Up
12.02 Bit

Ladder step number 1061.

1 '—k—‘
|5 21002 12.02 Disi 3
play Lower Layer (Shift+F)
1070 _| I ” I +3{540} Binary Increment
01202 menit posisi 1a02
Word (binary)
CMP(020) [| Compare
01202 menit posisi 1a02
| Comparisen data 1
&60 Comparison data 2
P_EQ
— | Movi21) i Move
&0 Source word
D1202 e osis
Destination
DIFU(013) [| Differentiate Up
13.02 Bit
A —
& 210.02 13.02
1078 |— | il | ++(590) Binary Increment
D1302 jam pesisi 1a02
‘Word (binary}
CMP(020) Compare
01302 jam 802
Comparison data 1
812 Comparison data 2
P_EQ
— | MOV(021) [ Move
&0 Source word
1302 am a2
Destination

Ladder step number 1079.
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" oo |
10g7 | M timer posisi 1a03
210,03 11.00
—| I ” I ++(580) [ Binary Increment
01003 = d po
Word (pinary)
CMP(020) [{ Compare
01003 =
Comp dati
&80 Comparison data 2
P_EQ
— | MOV(021) [ Move
&0 Source word
01003
DIFU(013) [| Differentiate Up
12.03 Bit
] 21003 12.03
o 1096 | —— | il | ++(580) | Binary Increment
01203 enit posisi 1a03
‘Word (binary}
CMP(020) [| Compare
01203 nen a03
Comparison data 1
&60 Comparison data 2
PEQ
— | MOV(021) 1| Move
&0 Source word
01203
DIFU(01M3) [| Differentiate Up
i 13.03 Bit
9 21002 13.03
- [ W —_—
9 210,03 13.03
1105 _| I ” } ++(590) Binary Increment
D1303 am posisi 1a02
Word (binary)
CKP(020) Compare
01303 jam posisi 1a03
Comparison data 1
&12 Comparison data 2
P_EQ
— } MOV(021) [ Move
&0 Source word
D1303 am posisi 1a02
Desti

Ladder step number 1105.
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10

113

122

i timer posisi 1a04

21004 11.00
I ” I ++(500) [l Binary Increment
D1004 al
Word (binary}
CMP{020) [| Compare
01004 sg al4
Comparison data 1
8580 Comparizon data 2
P_EQ
— | Mowv(oz1) [ Move
&0 Source word
01004 =
Destination
DIFU(013) [| Differentiate Up
12.04 Bit
Mnna 17 N4
L 1
21004 12.04
I ” I ++(500) Binary Increment
01204 menit p 1a04
Word (binary)
CMP{020) Compare
01204 enit pos al4
Comparison data 1
880 Comparizon data 2
P_EQ
— | Moviezt) || Move

&0 Source word

01204 menit p
Destination

Ladder step number 1122

DIFU{013) Differentiate Up
13.04 Bit
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12
13

1140

h timer posisi 1b01
210,05
I

—

++(580)

[l Binary Increment

01005

Word (kinary)

CMP(020)

Compare

01005

860

Comparison data 1

Comparison data 2

MOV(021)

Move

&0

01005

Source word

Destination

Ladder step number 1131.

DIFU(013)

[l Differentiate Up

12.05

Bit

++(550)

Binary Increment

01205

Word (kinary}

21005

14 21008
I

CHP(020)

Compare

01208

860

Comparison data 1

Comparison data 2

MOV(021)

Move

&0

01205

Source word

Destination

13.05

Ladder step number 1931-1954.

DIFU(013)

M Differentiate Up

13.05

Bit

149 | —— |

++(580)

01305

CMP(020)

01305

&12

MOV(021)

&0

01305

Ladder step number 1149.

Binary Increment
;a.:f.ﬂfd:[?}li"\ a‘ryi .
Compare
Cumparlsu n dﬁta 1

Comparison data 2

Move
Source word

Destination
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15

1157

h timer posisi 1c01

1166

210.06 11.00
} ” I ++(580) [] Binary Increment
D1006 posisi 1c0
Word (binary)
CMP{020) [| Compare
D1006 SECON posisi 1c0
Comparison data 1
880 Comparison data 2
PEQ
— | MOV(021}) 1 Move
&0 Source word
Destination
DIFU{013) [| Differentiate Up
12.08 Bit
210.08 12.08
21008 12.08
| i | ++(590) Binary Increment
01206 nenit po
Word (binary)
CMP(020} Compare
D1206 menit posisi 1c01
Comparison data 1
&60 Comparison data 2
P_EQ
— | Wovioz1) | Move
&0 Source word
01206 g
Destination
DIFU{013) Differentiate Up
13.06 Bit

Ladder step number 1166.
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17
175

h timer posisi 1d01

210,07
L

210,07
1

++(580)

D1007

CMP(020)

D007

&80

MOWV(021)

&0

D1007

Ladder step number 1175.

DIFUD13) f

12.07

Binary Increment
Word (binary)

Compare
Comparison data 1

Comparison data 2

Move
Source word

Destination

Differentiate Up
Bit

1184

AannT

++(580)

Binary Increment

D1z07

Word (binary)

P_EQ
I

CMP{020)

Compare

01207

&60

Comparison data 1
Comparison data 2

49 07

MOV(021

} Move

&0

D1z07

Source word

Destination

Ladder step number 1184.

DIFU{013) [ Differentiate Up

13.07

Bit
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Ladder step number 1193.

1.h Ladder diagram masukan plat nomor untuk mobil keluar pada SCADA output
ditunjukkan pada ladder diagram step number 355, 224, 233, 242, 251, 260, 269,

278.

Perencanaan masukan plat nomor di saat mobil keluar parkir dibuat untuk men-
transfer masukan plat nomor mobil yang dimasukkan oleh operator, di mana hasil
transfer memory plat nomor tersebut dibandingkan dengan alamat memory yang
tersimpan pada lokasi parkir. Jika alamat memory lokasi parkir memiliki bilangan

yang sama, maka memory plat nomor akan terhapus dan mobil bisa keluar dari

gedung parkir.

19 210,07 13.07
183 { | i | ++(580) | Binary Increment
D1307 jam posisi 1d01
Word (binary)
CMP{020) [| Compare
D1307 jam posisi 1d0
Comparizon data 1
Bz Comparizon data 2
P_EQ
| | MOv(021) M MWove
&0 Source word
01307 jam posisi 1d0
Destination
20

39 1203
g

+{400)

o7
oe

13

+(400)

D12

Ladder step number 355.

1 Signed Binary Add Without Carry

Augend word
Addend word

Result word

1 Signed Binary Add Without Carry

Augend word

Addend word

Result word

1 Signed Binary Add Without Carry

Augend word

Addend word

Result word
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Ladder step number 233.

i3 h out car
224
220,01
| CMP(020)
Dz1
D110
P_EQ 280.00
f
280.00 Tos00
| {1 MOV(021)
a0
D110
™
0600
#50
17 I N
Ladder step number 224.
17 22002
233 |— | CcMP(O20) N
D21
DIt
P_EQ 280.01
f
280.01 T0801
— | {1 mowv(z1)
a0
Dt
™
1601
#50
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1.i Ladder diagram untuk print karcis mobil keluar dari area parkir dan me-reset

memori plat nomor, timer dan biaya parkir ditunjukkan pada ladder diagram
step number 3.66, 356, 1544, 1563, 1582, 1601, 1620, 1639, 1658, dan 1677.
Perencanaan ladder diagram untuk print karcis mobil keluar dibuat untuk

memunculkan lama parkir, biaya parkir pada karcis. Lama parkir dan biaya parkir

yang akan diterima oleh si pengguna parkir ini dapat muncul pada karcis

dikarenakan mendapat signal/masukan alamat output pada PLC yang dalam kondisi

on untuk mengaktifkan angka lama parkir dan biaya parkir pada display karcis pada

SCADA output section.
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Ladder step number 1677.







