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Abstrak 

Pemantauan Kondisi Berdasarkan Parameter Getaran (Vibration Based 

Condition Monitoring) termasuk salah satu metode untuk menentukan kondisi dari 

sistem. Kondisi dari sistem struktur atau mesin dapat ditentukan dari parameter getaran. 

Getaran yang dihasilkan oleh sistem dapat dijadikan acuan untuk melihat kondisi dari 

sistem atau bahkan dapat digunakan untuk menghitung umur pakai dari sistem dan 

melakukan penanganan awal sebelum kegagalan fatal terjadi. Penelitian ini akan 

menjelaskan bagaimana Sensor Cerdas Nirkabel dapat digunakan untuk 

mengidentifikasi kondisi dari sistem dengan memonitoring parameter 

getarannya..Sensor Cerdas Nirkabel ini akan secara terus menerus mengukur parameter 

getaran dari sistem secara realtime kemudian data akan ditransmisikan secara wireless 

ke sebuah base station yang merupakan sebuah PC yang digunakan untuk pemrosesan 

sinyal digital, dari sini data getaran akan di plot menjadi sebuah grafik yang digunakan 

untuk menganalisis kondisi dari sistem. Pada akhirnya beberapa tes dilakukan pada 

kondisi nyata untuk membuktikan keakuratan dari Sensor Cerdas Nirkabel dan metode 

Perawatan Berdasarkan Kondisi (CBM).   

 

Kata kunci : Getaran, Perawatan Berdasarkan Kondisi, Pemantauan Kondisi 

Berdasarkan Parameter Getaran, Sensor Cerdas Nirkabel. 
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Abstract 

Vibration Based Condition Monitoring is a method used for determining the 

condition of a system. The condition of mechanical or a structural system can be 

determined from the vibration. The Vibration that produced by the system indicates the 

condition of a system and possibly used to calculate the lifetime of a system or even 

used to take early action before fatal failure occurred.This paper will explain how the 

Wireless Smart Sensor can be used to identify the health condition of a system by 

monitoring the vibration parameters. The wireless smart sensor would continously  

senses the vibration parameters of the system in a real-time systems and then data will 

be transmitted wirelessly  to a base station which is a host PC used for digital signal 

processing, from there the vibration will be plotted as a graph which used to analyzed 

the condition of the system. 

Finally several tested performed to the real system to verify the accuracy of a 

smart sensor and the method of Condition Based Monitoring.  

 

Keywords : Vibration, Condition Based Maintenance, Vibtation Based Condition 

Monitoring, Wireless Smart Sensor 
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