Tabel 3.1
Tabel 3.2
Tabel 4.1

Tabel 4.2
Tabel 4.3
Tabel 4.4

DAFTAR TABEL

Data Simulasi SWING LEJ ...vcevvviieiieie e 42
Data Parameter Adaptive Control pada SWing Leg.........cccceevrenvrenienne. 59
Tabel Perbedaan Nilai Dinamik Parameter Hasil Simulasi dengan Hasil

Simulasi REFErenSi [2].....ccvveieiieiieie et 91
Tabel Parameter Dinamik EStIMaSi........cocovvviriiiinieniinieienene e 99
Tabel Variasi Data Parameter Panjang dan Massa Swing Leg.............. 101
Tabel Hasil Simulasi Variasi Panjang dan Massa...........ccccceeerenennnne 106

Xix



