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ABSTRAK 

 

Connecting rod adalah salah satu bagian yang penting dalam kendaraan 

bermotor dan didesain untuk mengontrol gaya inersia. Connecting rod merupakan 

batang penghubung antara piston dan crankshaft, serta mengubah gerakan linier piston 

dan ditranslasikan ke gerakan putar crankshaft. Connecting rod dimaksimalkan untuk 

mampu menahan gaya dari berat piston hasil pembakaran dalam silinder. Gaya 

connecting rod reaksi mekanisme slider-crank dipengaruhi oleh massa dan inersia untuk 

tiap komponen didalamnya. Gaya maksimal yang dihasilkan connecting rod pada saat 

langkah kompresi atau langkah buang, terjadi saat piston berada tepat di TDC (Top 

Dead Center) atau BDT (Bottom Dead Center). Untuk pengujian simulasi pada 

connecting rod, menggunakan beberapa variasi kecepatan putaran mesin (rpm) 2000 

rpm, 3000 rpm, 4000 rpm, dan 5700 rpm. Tujuan penelitian ini adalah menganalisa 

kinematika dan kinetika connecting rod dengan menggunakan software MATLAB/ 

Simulink. Penelitian ini mendesain dan menganalisa gaya dan torsi pada connecting rod 

motor 4 langkah satu silinder dengan menggunakan software MATLAB/Simulink. 

Parameter perancangan adalah bentuk, kecepatan angular, percepatan angular, gaya dan 

torsi. Semakin besar variasi kecepatan putaran mesin (rpm) maka semakin besar 

kecepatan angular, percepatan angular, gaya dan torsi yang dihasilkan connecting rod. 

 

Kata kunci : Connecting rod, mechanism slider-crank, matlab/ simulink, gaya 
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ABSTRACT 

 

 

Connecting rod is an import part of in motor cycle and design to control inertia 

force. Connecting rod is connecting between piston and crankshaft, as well as changing 

the linear motion of pistons and crankshaft translated into rotary motion. Connecting 

rod is optimized to be able to withstand the force of the weight of the combustion in the 

cylinder piston. Connecting rod reaction force slider-crank mechanism is affected by the 

mass and inertia for each component inside. Maximum force provided by connecting 

rod during the compression stroke or exhaust step, occurs when the piston is exactly at 

TDC (Top Dead Center) or BDT (Bottom Dead Center). For the simulation of the 

connecting rod testing, using some variation of the engine rotation speed (rpm) 2000 

rpm, 3000 rpm, 4000 rpm and 5700 rpm. The purpose of this study is to analyze the 

kinematics and kinetics of the connecting rod using MATLAB/ Simulink software. This 

study aims to design and analyze the force and torque on the connecting rod 4 stroke 

single cylinder engine using MATLAB/ Simulink software. Independence parameter is 

the shape, angular velocity, angular acceleration, force and torque. The increasing of 

engine rotation speed variation will increase angular velocity, angular acceleration, 

force, and torque resulted by connecting rod. 

  

Keywords : Connecting rod, mechanisms slider-crank, gaya  
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