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ABSTRAK 

 

Metode matriks pseudo invers merupakan salah satu metode untuk menyelesaikan 

masalah penempatan kutub umpan balik keluaran. Tujuan penyelesaian  masalah 

penempatan kutub tersebut adalah untuk menstabilkan sistem lup tertutup. 

Perilaku sistem lup tertutup terlihat dari respon impulsa sistem lup terbuka dengan 

umpan balik keluaran yang dihasilkan dari matriks pseudo invers. 

Kata kunci: Sistem LTI, penempatan kutub. 

 


