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PENUTUP

Dari_pembahasan mengenai. ._penvelesaian masalah_po]e plagement;____._.___ _

pada 51stem kontrol lup tertutup dapat dlsnnpulkan sebaga1 berikut :
1. Sistem yang dinyatakan dengan fungsi alih terkontrol secara lengkap jika tida1-<
térjadi penghapusan ( tidak ada pole dan zero yang sama ) pada fungsi alih.
| '2". Syarat perlu dan cukup agar memungkinkan menempatkan pole-pole pada
- Jokasi yang dungmkan adalah sistem harus terkontrol secara lengkap |
.3. ”Menentukan Gam matriks Umpan balik dapat dlsajlkan dengan 3 metode
metode I dengan matriks transformasi, metode II dengan formula ackerman

dan metode [II dengan substitusi langsung. Metode I dan I digunakan untuk

'mencntukan gam matriks pada sistem yang berorde banyak sedcmgkan

metode IH hanya dlgunakan untuk sistem yang berorde kurang dari sama
dengan 3 (tiga).
4.~ Pole Placenient dapat digunakan vntiuk menstabilkan sistém kontrol yang tidak

stabil menjadi sistem kontrol yang stabil.
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