BAB I

PENDAHULUAN
Asumsi -  asumsi yang dipekail dalam menerapkan
estimagi OLS (Ordinary Least Square agar

estimasl koefesien regresl yang diperoleh 1ty merupakan

estimator linler tak bias yang terbaik, yaitu -

1.

MNilai . rata - rata gangguan ﬁ%) nol atau
E(ui) = 0 unbuk i=1,2,...,n
Varian U = varian u = ,az, atau sama untuk

Bemia gangguan .

bebas ( £)

Uy o N(O,0%y, gangguan mengikuti distribuai

nc)rmal dengan rata - rata nol dan varian o

Maka apabila terjadi relanggaran terhadap salah satu

agumnsl ciiatas estimasi parameter yang diperoleh ‘tentunya

tidak” memlpakan BLUT‘ {Best Linier Unbiasedq Estimator).

Sekarang bagaimana untuk mendapatkan kembali BILUE

apabila tersaﬂi autokoreliasi antar gangguannya ~Atau tidak

" semua gangguannya mempunyai distribusi vang sama.
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Dalam skripsi ini akan diberikan suatu metoda vang
digunakan untuk menentukan suatu matrik Transformasi yang
cocok pada model regresi linier yang asli sedemikian
sehingga estimasi OLS (Ordinary least Squere} pada model
regrési Transformasi menghasilkan GLSE (Generdllzéd Least
Sguare Estipator), dengan gangguan mengikuti proses rata -
rata Bergerék (RB).

Garis besar penulisan skripsi ini adalah sebagai
berikut :
Padé_bab I1 dibahas antara lain mengenal ruang vektor,
matrik, regresli linier berganda, egtimasi koéfesien
regrESi'linier berganda, runtun waktu. Sedangkan dalam bab
ITY pembaﬂasannya dimnlai dari menentukan mabrik
transformasi secara umum, kemudian wmenentukan matrik
transformasi dengan mengunakan metode Bekursif " dan
dilanjutkan_ dengan Droses untuk menentﬁkan matrik
transformasi dengan gangguan dalam proses Baﬁa — Rata
Bergerak orde satu atsu RB(1) dan dolam proses RB(g22)

dengan masing — masing contoh.





