1.

BAB 1V

KESIMPULAN

Model fungsi transfer diskrit antara deret X; dan deret Y, dengan X; sebagai
masukan dan Y, sebagai keluaran dari sistem adalah :

yi= v(B) x,+ ng, dengan v(B) = %i

dimana v(B) merupakan fungsi transfer, os (B) , & (B) suatu pa‘rameter, B
operator backsift, b selang waktu aktual dan n, adalah komponenr gangguannya.
Hubungan antarﬁ derelil:. masukan dan del;et ke[uaran &alam médel fungsi tranéf‘er
hanya satu arahsaja untuk ltu prewinten dere-t" masukan blsa laﬁgsu ng dlterapkan
ﬁada deré_t k‘eltuaran,. teﬁapi jika ada hﬁbungﬁﬁ timbal balik Iﬁ.él.ca .dere.t keluaran.

juga harus diprewhitenkan.

. Dalam fungsi transfer disyaratkan bahwa baik deret masukan maupun keluaran

harus stasioner; dengan demikian untuk runtun waktu nonstasioner diperlukan

penurunan — penurunan untuk menyelesaikan masalah kestasionerannya terlebih

dahulu,

Untuk meramalkan deret keluaran dengan menggunakan model fungsi transfer
digunakan data-data yang lalu dari deret keluaran itu senditi dan data-data yang

lalu dan sekarang dari deret masukan.
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