BAB IV

PENUTUP

Sistem dalam keadaan terkontrol lengkap bila rank matriks keterkontrolan

- [HiGH:...:G" . H] = n. Bila sistem terkontrol secara- lengkap, maka.pole-pole - -
| .1up- -terl;utu.p dalam | Eidang z. at.au. akar-ak;r persafnaé;l .ké;akteris‘.cil.(. .dél-aat
diseleksi. Umpan balik keadaan K dapat digunakan untuk mengontrol nilai eigen
pada sistem kontrol lup tertutup sehingga dapat diketahui kestabilan sistem. Untuk
menentukan matriks umpan balik keadaan K,__ terlebih dahulu ditentukan matriks
"B, matriks A, dan matriks T~'. Desain penempatan pole saat kontrol vektor u(k)
suatu r-vektor adalah dengan cara menempatkan pole-pole lup tertutup dalam

lokasi yang diinginkan pada bidang z.
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