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penyusunan tugas akhir ini dengan judul “PENENTUAN KESTABILAN

"~ SISTEM KONTROL LUP TERTUTUP WAKTU DISKRIT DENGAN

TEKNIK PENEMPATAN POLE : UNTUK KASUS KONTROL YEKTOR".
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gelar sarjana pada Jurusan Matematika Fakultas MIPA Universitas Diponegoro.
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1. Yth Bapak Drs. Bayu Surarso, MSc, PhD selaku Kefua Jurusan Matematika
sekaligus sebagai dosen pembimbing I yang telah memberikan bimbingan dan

arahan kepada penulis.

2. Yth Bapak Robertus Heri Soc_l_istyo, SSi, MSi sebagai dosen pembimbing II,
yang telah banyak membimbing penulis selama penyusunan tugas akhir ini.
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maupun materi.
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moral maupun materi.

Saudara Harsono, SE atas bantuannya baik moral maupun materi.

Saudara Mulyadi, KS selaku Kabid. Keuangan dan Pajak PT. RANTE MARIO
yang telah banyak memberi penulis dukungan.

Saudara Etin, S.P.R.(alumni Matematik UNDIP), Rahmadi Setyawan(Fisika
UNDIP 2001), Danu Salam(alumni Tekmik “éle];c.;ro. UND[P) Wahyu
Sudarmanto(Ekstension Ekonomi UNDIP 2002), temanku angkatan 97 dan
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Semua pihak yang telah membantu dalam punyusunan tugas akhir ini.

... Penulis_sadar.sepenuhnya_bahwa_penyusunan tugas akhir_ini masih jauh dari

sempurna, schingga kritik dan saran yang membangun dari pembaca sangat penulis

harapkan. Semoga tugas akhir ini bermanfaat.

Semarang, Agustus 2003
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MOTTO DAN PERSEMBAHAN

" FHidup adalah permainan bumerang. ®ikiran, kgia dan perbuaian Kjta,

berbafik, kearah Kita, cepat atau [ambat dengan Retepatan yang

,mmpgang{gmw e e e e

. q(gﬁastalégsmangan dan Keberfiasilan terbesar dufam Fidup adalaf dengan
fidup secara berbafaya.

»  Kegembiraan hidup terbesar tersembunyi dalam hal-hal sepele.

Kupersembahkan untuk:
Bapak dan ibu tercinta
Adik tersayang
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DAFTAR SIMBOL

det(zI-G) atau-|zI - G|

x(k) vektor keadaan(n-vektor)
u(k) vektor kontrol(r-vektor}
S vektorkeluaran(mevekdor)

G matriks keadaan(matriks n x n).
H matriks masukan(matriks n x r)
C matriks keluaran(matriks m x n}
D matriks transmisi langsung(matriks m X 1)
T - periode cacah - - |

¢ waktu
k- saat-saat pencacahan
z variabel kompleks
X(z) transformasi z dart x(k)
U@ transformasi z dari u(k) -
Y(z) transformasi z dari y(k)
F(z) muatriks fungsi alth(matriks m x 1)

- Z transformasi z
7 transformasi z balik(invers)
Adj(zI-G) adjoin matriks (zI-G)

determinan matriks (zI-G) . .. .

ix




o(A) polinomial matriks A (A matriks n X n)
K matriks umpan balik

- pembuktian kekanan

— pembuktian kekin

- nilat elgendarl A(Amatrlks n xn) -

% “vektor eigen yang bersesuaian dengah A
R® ruang vektor ke-n

X matriks non singular

P matriks diagonal

-  Konjugat matriks A

AT transpos 'rﬁatriks A

A tranépos konjugat matriks A

(G) spektrum matriks keadaan G

i nilai- mutlak-X e
#(2) polinomial derajat n— 1

& bentuk kanonjk .terkor.lltrol. matriks G

a bentuk kanonik terkontrol matriks H

matriks keterkontrolan

invarian kronecker(n, + n, + ... + n,= n)

mak(ng,ny, L0

~ konstanta yang muncul dalam matriks =




suatu matriks berordorxn
suatu matriks berordor xr

konstanta yang berubah-ubah




DAFTAR GAMBAR

Gambar 1. Diagram blok sistem lup terbuka

Gambar 2. Diagram blok sistem kontrol lup tertutup
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DAFTAR LAMPIRAN

Lampiran 1. TABEL TRANSFORMASI-z
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