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Sujud dan syukur Alhamdulillah penulis panjatkan
kehadirat Allah SWT yang telah melimpahkan prahmat dan
karuniaNya, sehingga penulis dapat 'menyeleaaikan skripsi
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Skripsi ini disusun sebagai salah satu syarat untuk
menempuh ujian sarjana strata satu pada Fakulteas
Hatematika dan Ilmu Pengetahuan Alam Jjurusan HMHatematika
Universitas Diponegoro.
| Déiém pen&usunan skripsi ini penulig bahjak wengalami
hambatan dan kesulitan. Namun berkat bimbingan dan bantuan
dari Dberbagai pithak, terutama dosen pembimbing, maka
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kasih sebesar-besarnya kepada orang tua dan adik-adik

tercinta di rumah, vang selalu memberikan bantuan moril
dan materiil serta tak hentinya mendoakan penulis aehingga
dapat menyeleslikan skripsi ini. Terima.kasih Jugé kepada
bapak Drs. Mustafid, M.Eng.Ph.D selaku pembimbing utama,
bapak Drs. Djalal Er Riyanto, M.I.Komp. selaku pembimbing
anggota, bapek Drs_. Abdullah Agus Ha'rufi selaku pembim—
bing di PT. IPTN Bandung, dan bapak Drs. Djuwandi, SU
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laboratorium komputer Undip, dan semua pihak yang tidak
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. semua bantuan yang telah diberikan kepada penulis.
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sempurna. Oleh karenanya penulis menerima kritik dan saran
yang bersifat membangun dari para pembaca demi kebaikan
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semua pembaca dan untuk perkembangan iptek di nasa

mendatang. Amiin

Semarang, September 1996

Penulis




DAFTAR ISI

Halaman Judul | i o o i
Lembar Pengesahan j il
Kata Pengantar o : iv
Abatrak _é vi
Déftar Isi f ‘ : ,' vii
Daftar Simbol | ‘ ' ii _
BAB I  PENDAHULUAN | z - 1
pAR T1  MATERT PENUNJANG | ) 5
2.1. Vektor dan Matriks L 5
2.2. Deret Taylor | ‘ : i3
2.3. Persamaan Linier ; | iT7
2;4?ﬁﬁetodaﬁltenasiﬁﬁausB Seidell 23

2.5. Konvergensi Metoda [terasi Gauss Seidell 28

BAB III PENENTUAN POSISI OBYEK STATIK DENGAN
METODA : DIFFERENTIAL POSITIONING - 32

3.1. Model matematika 'Differential

Positioning 32
3.1.1. Model Siné‘le Difference 33
3.1.2. Model Double Difference 45

 3.1.3. Model Triple Difference 50

wvil -




3.2. Penyelesaian Model dengan Mgtdda
Iterasi Gauss Seidell
3.2.1. Penyelesaian Model
Double Difference
3.2.2. Penyelesaian Model
| Triple Difference
- BAB IV KESIMPULAN |
' DAFTAR PUSTAKA

54

- B9

62

63

viii




DAFTAR SIMBOL

& : Carrier phase yang terukur

é : kecepatan cahaya

PN - panjang gelombang

f : frekwensi

& - jarak geometrik antara satelit dan titik
pengamatan. |

&° : clock bias satelit

S : clock bias receiver

AS - beda antara clock bilas satelit dan- clock
bias receivér (A = &° ".5R) |

N - Integer ambiguifas

I : matriks unit/matriks satpén

L‘ : matrike segitiga bawah |

q : matriks segitiga atas

ﬂffj - nilai pendekatén ke-m dari X

éj(t) - clock bias satelit J pada epoéh pengamatan +

%’ (6),Y (¢),2' ()1 : koordinat satelit J pada epoch

pengamatan t.

[XA,YA,ZA] : koordinat receiver A
(X, Y2, 1 : koordinat receiver B

N [xgo,ygo,zso] = koordinat nilgi'pepdekaﬁan receiver B
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J
§Aa(t)

o

beda antara carrier phase receiver B dan

receiver A pada satelit Jj,epoch pengamatan t

pin(t) - beda antara Jjarak geometrik satelit J
receiver B dan receiver A pada epoch
pengamatan t
Nih - beda antara integer ambiguitas satelit 3
receiver B dan receiver A
éAB(t) - beda antara clock bias receiver B dan
receiver A pada epoch pengamatn ©
P;O(t) . jarak geometrik antara satelit J dan nilai
pendekatan réceiéer B pada ' epoch
pengamatan t
ik . . k ) J
§AB(U) : beda gntara @An(t) dan.éAB(t)
ik R k 3
pAB(t) : beda antara.pAB(t) dan.pAB(t)
ik . ]
N . : beda antara Hin dan NAE
af( ... . . i X
3% + Turunan parsial fungsi £( ... ) terhadap X
gg( ==z - Purunan parsial fungsi f( ... ) terhadap Y
gg( === - Turunan parsial fungsi f( ... ) terhadap Z
fx( e - Turunan parsial fungsi f( ... ) terhadap x
Ify( .. - Turunan parsial fungsi £{ ... ) terhadap vy
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Turunan parsial fungsi £( ... ) terhadap =z

Turunan parsial pertama fungsi £(
terhadap x dan turunan parsial kedua
£( ... ) juga terhadap x

Turunan parsial pertama fﬁngsi £(
terhadap x dan turunan parsial kedua
f( ... ) terhadap ¥y

Turunan parsiasl pertama fungsi £(
terhédap y dan turunan parsial kedua

£( ... ) Jjuga terhadap y
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