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Dalam penulisan 1ini disajikan salah satu metode

dari Program Nonlinier yaitu " Metode Proyeksi Gradient

Rosén’é. .Metode ini ﬁerupakan Sa1aﬁ. satu céra, untuk
menyelesaikan sualu program non linier kuadratik ~dan
memenuni kendala linier.

- Pada prinsipnya metoda Rosen’s adalah uﬁtuk
memproyeksikan gradient kearah batas dari daerah.fisibe1

dan kemudian berjalan sesuai dengan arah proyeksi

gradient. .

Banyak masalah-masalah non linier yang memerlukan
kecermatén didalam penyvelesaiannya. Agar dida?am
penyelesaian suatu masé?ah‘tidak terjadi kesalahan atau
setidaknya menekan kesalahan sekeci} mungkin. Sebagai
contaoh: Masalah pfoduksi dari suatu perusahaan yang
ingin memilih suatu program produksi yang baik dan
tepat. Faklbor-faktor kendala yéng dipilin dalam
kemungkinan kapasitas produksi, proses dar] material
kasar, penyelesaian produk, energi dan tenaga yang di
butbtuhkan serta kemungkinan pemasaran  untuk produk
tersebul. Demikian halnya dengan &asa]ah transportasi

yang mana. jika ongkos. dari. pengiriman tiap. unit

' %éfgahtuné- ﬁufa'bada“jﬁhiéﬁ.yang'bisa dﬁaﬁgkut. _Dis%ni




akan memaksimalkan da;a ahgkut yang bfsa dibaﬁa‘ té£api
disisi lain perlu juga dipikir biaya angkut yang semakin’
besar.

Pada pembahasan ini dikhususkan paaa © masalah

maksimal yany mana memaksimalkan: fungsi obyektif

. kuadratik denyan-kendala-kendala-linier. Memaksimalkan

fungsi konkaf F{x).

Benfuk wnum fungsi obyeklLif kuadratik konkaf tersebut
adalah

F{x)=p'X-X'CX ; dimana C matrik semidefinite positif.
Adapun. perhasa1ahan yanyg akan dibahas  adalah
ﬁemaksima]kan fungsi. obyektif teréeth_. sedemikiaﬁ

sehingga memenuhi kendala-kendala linier
hj(x).= a:x - b: €0 dimana
Sehingga diperoleh suatu sotusi x fisibel dengan

harga F(x) yang maksimal. Dan harga tersebut memenuhi

kendala-kendala yang diberikan.

“Adapun  sistemalika dari pembahasan ini terbagi dalam 5

bab. Pada bab II dan bab III merupakan teri henunjang,
bab. IV sebagai pokok pembahasan serta bab V  merupakan -
penubtup,

Bab II membahas mengenai matrik vyaitu pengertian
matrik, - .operasi -matrik - dan metode-metode mencari -

infesmabrik, serta membahas mengenai vektor yang




\.

semuanya menunjang pembahasan selanjutnya.

Babh -III berisi mengenat konsep dasar program
nonlinier yany merupakan dasar dari program nonlinier
untuk melangkah pada bab inti.

Bab IV merupakan inti dari pembahasan pada
penulisan ini. Yang berisi tentang masalah memaksimalkan.
fungsi. oByektif kuadratik konkaf dan .memenﬁhi kendala
Tinier dalam hal ini masalah tersebut diselesaikan
dengan iterasiwitera;i dari Metode Préyeksi Gradient

Rosen's.






