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Re (s)
Inm (s)
Arg P(s)
D

K

DAFTAR SIMBOL

n
hasil jumlah, 12 a, = a,  +a +a, +

=0 1 O
n
hasil kali, O (s+p, ) = (s+p J(s+p,)
hargé mutlak
partisi atau besarnya perubsahan harga

panjang terbesar dari partisi A

lambang untuk integral

- lambang Transformasi Laplace

lambang Transformasi Laplace Invers

bégian riil dari variabel kompleks s

bagian imajiner dari variabel kompleks s

argumen P(s) atau besarnya sudut P(s)
cperator differensial

faktor gain (faktor'penghat)
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