ABSTRAK

Sistem pengendalian umpan balik adalah sisten

pengendalian yang cenderung menjaga hubungan vang telah

ditentukan antara keluaran dan masukan acuan dengan
membandingkannya dan menggunakan selisihnys sebagai alat
pengontrol.

Kestabilannva dapat ditentukan dengan analisa Nyquist
vang merupakan metode dengan menvelidiki baik kestabilan
mutlak maupun kestabilag relatif sistem untaian tertutup

dari karakteristik tanggapan frekuensi untaian terbukanya.
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