BAB1

PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

| Gerak rotasi merupakan sdzh satn jenmis gersk yang dijumpai dalam kajian
flmu mekanika. Gerak rotasi vang dimaksud adalah gerak rotas terhadap sebuah
sunbu tetap (tidak bergerak) atau gerak rotasi tapa gerak tramslasi (Sears dam
Zemansky, 1985).

Fenomena gerak rotas dapat ditemu pada peralatan yang memiiki poros
besputar seperti generator, motor, dan dinamo. KXecepatan putaran poros i dapat
dikur menggunakan tachometer. Ada dua jenis tachometer yang dapat digmakan,
yaiu ;tacizomezer malog dan fachometer digtal Tachometer malog sering ditermul
pada sepeda motor atsupw mobil dengan penunjukan pengukurannya mengguiakan
jarum:dan skala ukur. Pengukuran secara analog akan mendapatkan hasl pengukuran
yang kmmg akurat (hanya harga pendekatan dari besaran yang dimkar). Sedangkan
pengukeran  secara  digit®  akan  memberkan  beberapa  keebihan, misin]nya
memuaahkan dalam pembacasn dan hast pengukuran yang lebih akurat,

Tachometer sudah ada yang tersedia dalwmn keadaan siap pakai dan telah
diual beba» di pasaran. Namun fachometer masih jarang penggunasnnys mengingat
petimbangan harga yang relatif maha, padahal alat ini mudsh untuk dibuat dengan

pertimbangan nilai ekonomis vang lebih kompetitif




Dengan semakin betkembangnya tekpologi digital yang IC logkanva
mudsh diperoleh di pasaan, maka tidak sulit untuk merapcang dan  membuat
tachometer sehingsa penulis mencoba merancang dan merealisasi scbuzh  alat
pengukuran  kecepatan sucdut dengan menespkan  prnsip-prinsip  digital. Akt

peogukaran yang akan dirancang dan direalisasi addah sebuah tackometer.

1.2. Peonmusan Masalah

Tachometer dapat dibual dengan menerapkan beberapa IC TTL, IC linier,
gensor cahaya, pensmpil tuyjuh sepmen dan beberapa komponen pendukung seperti
tramsistor, resistor dan  kapasitor. Komponen-komponen elektromka tersebut
dirangka menurut bagian-bagian tertentu sesuai dengan fingsi kerjanya yaitu sebagai
se(xsof, rangkaian detektor, pembangkit pulsa (multvibraor mode bergerak bebas),
rangkaian pengendali, pencacsh, penshan data, dekoder BCD ke tuuh segmen,
mrgicﬁm penyedia arus pada LED (LED dniver) dan penampil

Pengujian  dilakukan pada tsp basgan dan  secara keseluruhan .pada
tachometer basil resksasi. Hasil pengwian dapat dijadien ngukan terhadap
mekam'isme kefja tachometer.

Pepgkalibrasian merupakan proses akhir yang dilakukan untuk menyediakan

tachometer yang siap digunakan untuk mengukur kecepatan putar suaty poros.




1.3. Batasan Masalah

Penyusunan skripsi i menitikberatkan pengkajian permasalahan khususoya
pada:

1. Perancangan dan pembuatan lachometer.

2. Pengwuian tethadap tachometer.

3. Pengkalibrasian terhadap tachometer.

1.4. Tujuan dan Manfaat
1.4.1-: Tujuan

Tuuan yang ingin dicapai dalam pemmlisan skiipsi ik adadah merancang dan
merealisasi sebuah Zachometer.
1.4.2. Iv.[anfaat

Manfaat yang diharapkan dari saipsi ini adalsh untuk menyediakan sebuah
tachometer yang dibangun secara sedorhana dari IC TIL, IC linier dan beberapa
komponen diskrit yang selanjutuya dapat digunakan ustik berbaga keperinan déam

pengukuran kecepatan putaran dari sistem yang mengalami gerak rotasi

1.5. Sistematika Penulisan
| Sistematika penulisan tugas akdir ini adalah:
;BAB I PENDAHULUAN, vyang menerangkan tentang latar belakang
perumusan masalah, batasan masalah, tupan, manfast dan  sistematika

penulisan,




BAB IL DASAR TEORI, yag menerangkan fentang dasar teori vang
dignnakan dalim pembustan tugas skhir inj.

' BAB I PERANCANGAN DAN REALISASI, ying menerangkan tatang
proses  pelksamaan  perancangan  rangkaian  detektor, rangkaian
pembangkit pulsa pewaktuan, rangkaian pencacah, pergriinpan -data,
dekoder BCD ke tujuh segmen, pemampil, rangkaian pengendali, sstem
mekanik bagian sensor, dan alat uji. Dijelaskan pub tentang pengwjian,
proses pembuatan poh jahr PCB, pemasangan komponen dan proses
akhir.

BAB IV. PENGUJIAN DAN PEMBAHASAN, yang menerangkan tentang
hasll pengujian , kakbrasi dan pembahasannya.

BAB V. KESIMPULAN DAN SARAN, yang merupakan kesimpulsn dan

saran terkang hasil tugas akhir i,






