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MOTTO

Ber- IBADAT-1ah sebagai NABI/RASUL beribadat

Ber-PRINSIP-lah dalam (HIDUP) sebagai PENGABDI
Ber-ABDI-lah dalam MENTAL sebagai PEJUANG

Ber-JUANG-lah (dalam kegigihan dan ketabahan) sebagai PRAJURIT
Ber-KARY A-lah (dalam PEMBANGUNAN) sebagai PEMILIK

(Prof DR. H. Saidi Syekh Kadirun Yahya, M.5c.)

Wahai orang-orang yang beriman, bertaqwalah pada Allah (termasuk banyak
berdziklir dan shalat) dan carilah cara {metoda untuk mendekatkan diri pada-Nya) dan
berjihatlah (sungguh-sungguh berjuang secara intensiflah beramal) pada jalan-Nya
itu (pada metoda i1tu) semoga kamu menang.

(Q.S. An-Nur ayat 35)

Dan banyak sekali ayat (tanda-tanda kebesaran Allah/kekuasaan Allah yang ditulis-
Nya) di langit dan di bumi, sedang mereka lalu lintas atasnya, tetapi mereka berpaling

daripadanya (fidak mau merisetnya).

(Q.S. Yusuf ayat 105)
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