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KESIMPULAN DAN SARAN

8.4 Kesimpulan

Berdasarkan hasil perancangan, pembnatan dan pengujian pada tiap bagian
rangkﬁim dapat disimpulkan bahwa rangkaian ¢achometer ini dapat bekerja dengan
baik. .Hal ini ditnjukkan oleh kemampuan tachometer hasil realisasi untuk mengukur
kecegatm putar motor dc sebagai alat uji sampai mencapai nilai kecepatan 2656 rpm.

| Hasil pengujian dan Kalibrasi rangkaian memperlihatkan bahwa motor dc

yang digunzkan akan mengalami kenatkan kecepatan putaran pada pengukuran
mengpunakan fachometer hasil reslisasi mulai tegangan 2,066 volt sampai 3520 volt
dan akan stabil sa;mpai tegangan 12,03 volt. Kelinieran kenatkan Kecepatan putar
motof dc mempunyai persamaan Y= 1454,829X-2741,931. |

Pengujian  statistk  terhadap pengkalibrasian memberikan  hasil bahwa
pensukuran menggunakan fachometer hasil realisasi dan tachometer standar tidak

memberikan hasil yang berbeda secara nyata pada taraf signifikansi 9% %.

5.2. Saran
Alst yang telah diredlisaskan mi masih sangat sedethana dan terdapat
beberapa kekurangan yaitu adanya ketidakstabilan vang cukup besar pada

pengukuran kecepatan tinggi, wakiu pembacaan pengukuran (respons fme) yang
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relatif lama (¢ 4 det) dan bentuk sensor mekanik ferhadap penerapm pengukuran

alat yang berbeda, sehingga masih perlu diperiuksn program perigembangan.
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