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MOTIO

“Today’s Hobby .......... Tomeorrow’s Profession™. {Tasco)

“Sholatlah kamu seaken-akan kamu akan mati besok dan bekerjalah kamu seolah-olah
kamu akan hidup selamanya”. {Al-Hadist)

“Carilzh ilmu dimanapun kamu berada dan lakukan dari lahir hingga kamu mati, karena
ilmu ifu akan menjaga kamu, berbeda dengan harta, kamu yang harus menjaga harta

itn”. (Penulis)
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