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MOTTO

“... Sesungguhnya orang vang paling mulia disisi Aflat adalah orang yang

paling bertaqwa diantara kamu ...” (Q.S. Al-Hujurat: 13)

<

Sesungguhnya Allah akan mengangkat derajat orang-orang yang
beriman dan orang-orang yang berilmu beberapa derajat ...”

(Q.S. Al-Mujadalah: 11)

“Aku (Muhammad} tinggalkan dua perkara untukmu sekalian, kalian tidak
akan sesat selama kalian berpegang teguh pada keduanya yaitu Al-Qur’an

dan Al-Hadits” (HR. Imam Malik)
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