BABYV

KESIMPULAN DAN SARAN

1. KESIMPULAN

Dari hasil pengujian terhadap sistem pengukur ! Kecepatan dan percepatan
. -benda bergerak lurus- berubah beraturan miéngunakan” mikrokontroller AT98C51
didapatkan kesimpulan bahwa sistem pengukur kecepatan dan percepatan benda
bergerak lurus berubah beraturan mengunakan mikrokontroller ATQSCS 1 sudah

dapat digunakan untuk mengukur kecepatan rata-rata dan percepatan rata-rata

~ benda bergerak lurus berubah beraturan.

2. SARAN

Saran agar dalam penggunaan sistem pengukur kecepatan dan percepatan
benda bergerak lurus beraturan mengunakan mikrokontroller AT98C5]
memberikan hasil yang lebih baik maka :

Jarak antar sensor diperkecil untuk mendapatkan hasil pengukuran kecepatap rata-
rata dan percepatan rata-rata yang lebih baik ( mendekati percepatan dan

percepatan sesaat ).
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