ABSTRACT

An automatic transformator spooling system has been designed and
manufactured. This device consists spin sensor circuit, 2 spin direction sensors, 16
button keypad input, LCD screen, data driver for stepper motor, 2 voltage and
current drivers with microcontroller component.

An AT89C51 chip IC is used as microcontrolier which is programmed with
assembler programming language. It calculates how many times the spinning motor
shall spin and controls the direction of the stepper motor. ' '

The test had been done show that system can produce number of coil
accurately as same as the number desired and produce regular coil for 0,10 — 0,12
mm diameter wire.
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INTISARI

Telah dilakukan perancangan dan realisasi sebuah sistem pengumpar
transformator yang dikendalikan secara otomatis. Perangkat sistem terdiri dari
sebuah rangkaian sensor putar, dua buah sensor kendali arah putar, 16 tombol
masukan keypad, sebuah penampil LCD, sebuah driver data motor langkah, dua buah
driver tegangan dan arus serta sebuah komponen pengendali mikro.

Pengendali mikro yang digunakan adalah sebuah chip IC mikrokontroler
ATS89C51 yang diprogram dengan menggunakan bahasa pemrograman assembier.
Perangkat mekanik yang dikendalikan berupa sebuah motor penggulung yang
dikendalikan jumlah putarannya serta sebuah motor langkah yang dikendalikan arah
putarnya.

Pengujian yang dilakukan menunjukkan bahwa sistem dapat menghasilkan
jumiah lilitan secara tepat sesuai dengan masukan nilai yang diinginkan serta hasil
lilitan yang teratur untuk diameter kawat 0,10 - 0,12 mm.
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