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MOTTO

1. Sesungguhnya keadaan-Nya apabila Dia menghendaki sesuatu hanyalah
berkata kepadanya : “Jadilah!” maka terjadilah ia.

(Al-qur’an)

2. Barang siapa mencari agama lain selain agama Islam, maka sekali-kali
tidaklah akan diterima (agama itu) daripadanya, dan dia di akhirat termasuk
orang-orang yang rugi.

{Al-qur’an)

3. Cintailah kedua orang tuamu sebelum kamu mencintai dan dicintal orang
lain

(Penulis)
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