BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

S. 1. Kesimpulan
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dengan Daik.

nslasi dapat disiapulban

vang telah dilakuhkan baik pada
Fenguat
dari gerak roitasi ke gerak

bahwa sistem telah bekeria

Hazoil dari perancangasn PEAgopErasian dus  buah  motor

langhkah szbagsl peEnogeral sensor adalah

~ Dengany menggunalian fasi

litas wvyang a&aca pads setiap

bomputer yvaitu CPFPS dapast digunakan untul meEngoperasibkan

dus buah motor langkabh dengan bantuan peranghat tunak

erups progras Jurbo Pascal versi: 5.5,

- Fedus motor langkah wang

mekarni i gapst menogeyakias

stmlzn Y, dersgar Ronwvers:

dalam syal sumty X mauapan

~ak tranczslassi

telah dikopel pada ranghatan

n lengan ke arsh sumba X dan

e geralk  rotasi ke ogerak

translasi, setiap =atu step gotor langhksh akan  menemoub

EEC a SCanin A5 maplin HEFL
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5.2. Saran

brtuk memperolel keteiitian veang tinggi:, kedua motor
langkah digarti dengsn motor langlah vang mempunyai sudut
langkab varng iebils gzl I &gi tars dalen  Ronwver si dari
gervak rotasi ke gerak  translasi digunakan  gigi redulsi
dernpan  pErandinogen juml ah gig: tertentn sehingga
dipereleh anghka varg bulat pada jumlsh step yvang harus
diberikan oleh motor iangitah wirrbak manenpul Jjarak

tertentu.






